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Université de Poitiers
www.univ-poitiers.fr

Institut P’ UPR 3346 CNRS
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Renseignements sur le colloque

Sport, mesure & simulation 2011 est organisé par l’université de Poitiers sous l’égide conjointe de
l’Association des chercheurs en activités physiques et sportives [www.acaps.asso.fr] et de la Société
de biomécanique [www.biomecanique.org]. Il aura lieu les mardi 31 mai et mercredi 1er juin 2011
dans l’amphithéâtre du bâtiment IFMI – Technopole du Futuroscope. Le programme de ce colloque
comprend cinq présentations invitées et 20 présentations libres.

Les organisateurs de ce colloque sont :
– Floren Colloud – Mâıtre de conférences des universités

Courriel : floren.colloud@univ-poitiers.fr – Tél. : 05.49.49.67.94.
– Patrick Lacouture – Professeur des universités

Courriel : patrick.lacouture@univ-poitiers.fr – Tél. : 05.49.49.67.56.
– Tony Monnet – Mâıtre de conférences des universités

Courriel : tony.monnet@univ-poitiers.fr – Tél. : 05.49.49.65.29.

Pour cette manifestation, nous attendons entre 80 et 100 participants dont 40% de nationalité
étrangère. Les actes du colloque seront édités en version papier (130 exemplaires de 30 pages envi-
ron). Les meilleures contributions feront l’objet d’une publication sous la forme d’un article dans un
numéro thématique de la revue scientifique Science & motricité.

La veille de ce colloque (lundi 30 mai 2011), deux ateliers animés par les sociétés Delsys et
Sensix seront organisés dans la salle de communication du bâtiment SP2MI – Technopole du Fu-
turoscope. Ils porteront respectivement sur l’acquisition, le traitement et l’interprétation de signaux
électromyographiques et dynamométriques. Il est à noter que la société Sensix est une jeune société
poitevine.

De plus, l’Académie nationale olympique française (ANOF) délivrera le prix Jean Vivès 2011 doté
de 1.500 =C. Ce prix annuel récompense les travaux d’un chercheur francophone dans le domaine des
sciences pour l’ingénieur appliqué au sport.

Un site internet dédié à ce colloque où l’ensemble des ces informations sont détaillées est acces-
sible à l’adresse suivante : http://sms2011.conference.univ-poitiers.fr

Les coordonnées complètes du secrétariat de ce colloque sont :
– Adresse : Secrétariat SMS 2011 – Institut P’ UPR 3346, Département Génie mécanique et

systèmes complexes – Université de Poitiers – bât. SP2MI – Bd Marie & Pierre Curie – Téléport
2 – BP 30179 – 86962 Futuroscope Cedex

– Courriel : sms2011@ml.univ-poitiers.fr
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Présentation du colloque

Thématique

La compréhension de la locomotion humaine quels que soient les domaines d’intervention : sportif,
médicale ou industriel, suppose de conduire frontalement trois démarches qui s’articulent autour de :

– L’élaboration de modèles réalistes et robustes propres au système poly articulé qu’est le corps
humain.

– La conception d’une instrumentation spécifique et adaptée favorisant les mesures sur le lieu
même de la pratique.

– La simulation, sur des plates formes virtuelles, d’avatars ou humanöıdes, capables de valider
les modèles construits au regard des constats établis par l’expertise gestuelle. Il devient alors
possible d’évaluer les conséquences d’une consigne sur le résultat d’une performance, ou celles
d’un matériel sur une traumatologie probable, ou encore celles d’un acte thérapeutique sur
l’amélioration (ou non) d’une locomotion pathologique.

La transversalité de l’analyse de la locomotion humaine invite les chercheurs à s’approprier les
techniques et les modes calculatoires développés en robotique, à intégrer les données et contraintes
anatomiques pour rendre réaliste la simulation de mouvements par des mannequins virtuels, sans
oublier les lois de commande qui coordonnent cette châıne segmentaire.

On constate que cette thématique, pour se développer, ne peut s’extraire d’une approche pluridis-
ciplinaire si difficile à mettre en œuvre sur le plan national car souvent décriée comme étant synonyme
de médiocrité. Faisons le pari que ce colloque réussira à vaincre cette difficulté et conduira aussi les
chercheurs à travailler en partenariat avec des industriels, des associations et le milieu hospitalier.

Objectif

L’objectif de ce colloque est de réunir l’ensemble des chercheurs impliqués dans la thématique
centrée sur la locomotion humaine avec pour finalité la performance sportive, et issus de disci-
plines variées telles que la biomécanique, la robotique, la physiologie, l’automatisme, le contrôle
moteur. L’occasion sera donnée de faire le point et de partager sur les développements théoriques
et expérimentaux autour de la performance sportive. Ce colloque permettra ainsi de formaliser
différentes approches, d’initier des échanges entre équipes et/ou laboratoires ainsi que des colla-
borations scientifiques.

Langue officielle

Ce colloque se tiendra en français. Cependant, les présentations en anglais seront acceptées, l’ob-
jectif principal étant de stimuler le débat scientifique sur la biomécanique appliquée aux mouvements
sportifs dans un environnement amical.

Thèmes

– Modélisation et simulation du mouvement humain ;
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– Instrumentation ;
– Évaluations des capacités physiques de l’athlète ;
– Mécanique musculaire ;
– Pathologies et réadaptation à l’effort ;
– Mécanique des fluides.

Publication des actes

Les actes du colloque seront constitués par les résumés courts (1 page d’environ 400 mots accom-
pagés d’une figure). Ils seront regroupés en un fascicule et édités en version papier (130 exemplaires
de 30 pages environ) avec un numéro ISBN.

Les meilleures contributions feront l’objet d’une publication sous la forme d’un article dans un
numéro thématique de la revue scientifique Science & motricité. Les organisateurs du colloque Sport,
mesure & simulation 2011 seront éditeurs invités de numéro thématique. Ces quinze articles seront
édités dans un premier temps au format électronique en juillet 2011. Ils seront accessibles depuis le
site internet dédié à la revue Science & motricité. La version papier de ce numéro thématique sera
édité au cours du premier semestre 2012.

Conférenciers invités

– Dr David Amarantini, Laboratoire adaptation perceptivo-motrice et apprentissage - Uni-
versité de Toulouse - Université Paul Sabatier Toulouse 3, France.
Titre de la conférence : EMG-based estimation of muscular efforts exerted during human mo-
vements.

– Dr Mike Hiley, Sports biomechanics and motor control research group - School of sport and
exercise sciences, Loughborough University, UK.
Titre de la conférence : Incorporating aspects of motor control in the optimisation of human
performance.

– Pr Katja Mombaur, Interdiciplinary center for scientific computing - University of Heidel-
berg, Germany.
Titre de la conférence : Numerical optimization as a tool for sports science.

– Pr John Rasmussen, The AnyBody group - Deptartement of mechanical and manufacturing
engineering, Aalborg University, Denmark.
Titre de la conférence : Performance optimization by musculoskeletal simulation.

– Pr Richard Smith, Biomechanics research team - The University of Sydney, Australia.
Titre de la conférence : Rowing performance : from measurement to enhancement.

Comités

Coordinateurs

– Floren Colloud, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France ;
– Patrick Lacouture, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France ;
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– Tony Monnet, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France.

Comité scientifique

– Dr Mickaël Begon, Département de kinésiologie - Université de Montréal, Canada ;
– Pr Eric Berton, Institut des sciences du mouvement UMR 6633 - Université de la méditerranée/CNRS,

France ;
– Pr Franck Barbier, LAMIH FRE 3304 - Université de Valenciennes/CNRS, France ;
– Dr Violaine Cahouët, Gipsa-Lab UMR 5216 - Université Joseph Fourier/Université Sten-

dhal/INPG/CNRS, France ;
– Dr Valentina Camomilla, Laboratorio di bioingegneria dell’apparato locomotore - Università

degli studi di Roma � Foro Italico �, Italia ;
– Pr Didier Delignières, Laboratoire efficience et déficience motrices - Université de Montpel-

lier 1, France ;
– Pr Philippe Gorce, HandiBio EA 4322 - Université du Sud - Toulon - Var, France ;
– Pr Alison McGregor, Faculty of medicine - Imperial college London, UK ;
– Pr Katja Mombaur, Interdiciplinary center for scientific computing - University of Heidel-

berg, Germany ;
– Dr Hélène Pillet, Laboratoire de biomécanique UMR 8005, Arts et métiers ParisTech/CNRS,

France ;
– Pr Patricia Thoreux, Laboratoire de biomécanique UMR 8005, Arts et métiers ParisTech/CNRS,

France ;
– Pr Fred Yeadon, Sports biomechanics and motor control research group - Loughborough

University, UK.

Secrétariat

– Chris Hayot, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France.

Gestion financière

– Nelly Berneron, Faculté des sciences du sport, Université de Poitiers, France ;
– Agnès Jamet, Faculté des sciences du sport, Université de Poitiers, France.

Site internet

– Floren Colloud, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France ;
– I-média, Université de Poitiers, France.

Comité d’organisation

– Floren Colloud, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France ;
– Arnaud Decatoire, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France ;
– Sébastien Duguy, MSHS - Université de Poitiers/CNRS, France ;
– Jean-Pierre Gazeau, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France ;
– Tony Monnet, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France ;
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– Eric Planchon, MSHS - Université de Poitiers/CNRS, France ;
– Pascal Seguin, Institut P’ UPR 3346 - CNRS/Université de Poitiers/ENSMA, France.

Gestion financière

La gestion financière de ce colloque est assurée par la Faculté des sciences du sport de l’université
de Poitiers.

Prix Jean Vivès

Préambule

Jean Vivès (1921-1999) fut champion de France universitaire du 400 mètres plat, entrâıneur
d’athlètes aux palmarès internationaux, professeur à l’École normale supérieure d’éducation physique
pendant plus de vingt ans, après en avoir été l’élève, et créa la Revue EP.S qu’il dirigea pendant un
demi siècle, jusqu’à son décès.
Pratiquant et théoricien, il fut l’un des premiers en France à former ses étudiants aux techniques
modernes, à leur donner le goût de la recherche, à les amener à fréquenter les textes étrangers.
Au travers de la revue, unique en son genre, qu’il dirigea et du centre d’édition qu’il y associa, il fut
un propagateur d’idées exceptionnelles, habité tout à la fois par une ouverture intellectuelle et une
exigence sans faille. Il fut l’auteur de plusieurs livres traitant de l’athlétisme, de la gymnastique ou
de la pédagogie sportive qui tous devinrent des ouvrages de référence.

L’Académie nationale olympique française (ANOF) a souhaité lui rendre hommage en instituant
un prix qui illustre les qualités exemplaires qui furent les siennes et qui l’amenèrent à être un des
principaux acteurs de l’intégration de la recherche scientifique dans le domaine du sport.
Cette démarche s’inscrit dans le cadre des prix et récompenses initiés par l’ANOF en faveur de la
recherche, de la pédagogie et de l’inclusion sociale.

Objet

Créé en 2009 par l’ANOF, le prix annuel Jean Vivès pour la recherche scientifique appliquée
au sport récompense les travaux d’un chercheur francophone dans le domaine des sciences pour
l’ingénieur.

Jury

Le jury, présidé par l’Académie nationale olympique française, désigne chaque année le lauréat.
Le jury est composé de onze membres :

– Outre le président de l’ANOF Jean Vintzel (ou son représentant)

– Trois membres institutionnels dont chaque président ou autorité peut désigner le représentant
de son choix :
– Alain Junqua, Académie nationale olympique française ;
– André Leclercq, Comité national olympique et sportif français ;
– Denis Veynante, Centre national de la recherche scientifique.

5



– Trois personnalités désignées à titre individuel pour leur implication dans la recherche sur le
sport ou dans son soutien :
– Simon Bouisset, professeur émérite de l’université Paris sud ;
– Arnaud Decatoire, lauréat du prix ANOF 2005 ;
– Claude Fauquet, directeur général adjoint de l’INSEP.

– Quatre membres du comité scientifique du colloque 2011 Sport, mesure & simulation :
– Valentina Camomilla, Laboratorio di bioingegneria dell’apparato locomotore - Università

degli studi di Roma � Foro Italico �, Italia ;
– Didier Delignières, Laboratoire efficience et déficience motrices - Université de Montpellier

1, France ;
– Patricia Thoreux, Laboratoire de biomécanique UMR 8005, Arts et métiers ParisTech/CNRS,

France ;
– Fred Yeadon, Sports biomechanics and motor control research group - Loughborough Uni-

versity, UK.

Les décisions du jury sont sans appel. Il peut, en outre, décider de ne pas décerner le prix.

Déroulement

L’Académie nationale olympique française et les organisateurs du colloque se chargent de dif-
fuser et de promouvoir le plus largement possible, auprès des structures concernées, les conditions
détaillées de participation afin d’obtenir des dossiers de candidature.
Chaque dossier de candidature comprend, a minima, le résumé de thèse soutenue après le 01 mai
2006, la biographie de l’auteur avec la liste des publications scientifiques et l’engagement de ce der-
nier, s’il est lauréat du prix, à produire un résumé de 20 000 signes destiné à être édité. Le jury se
réserve en outre le droit de demander un exemplaire complet de la thèse.
Tous les dossiers (au format pdf) doivent parvenir au plus tard le 15 avril 2011 au siège de
l’Académie nationale olympique française (academieolympique@cnosf.org).
Le jury rendra sa décision lors du colloque 2011 Sport, mesure & simulation qui se tiendra sur le
campus universitaire du Futuroscope de Poitiers les 31 mai et 01 juin prochains. Ce colloque organisé
par le groupe Robioss (Robotique biomécanique sport santé) de l’Institut Pprime UPR 3346 (CNRS
– Université de Poitiers – ENSMA) est placé sous l’égide conjointe de l’Association des chercheurs
en activités physiques et sportives (ACAPS) et de la Société de biomécanique (SB).

Récompense

Le Prix est doté d’une subvention d’un montant de 1.500 =C.

Durée

Le présent règlement, fixé pour l’année 2011, peut être modifié chaque année, avant le 31 décembre,
pour l’année suivante.
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Procédure de soumission des manuscrits

– 12 janvier 2011 : date limite de réception des résumés ;
– 26 janvier 2011 : notification de la sélection des résumés acceptés pour Sport, mesure & simu-

lation 2011 ;
– 26 janvier 2011 : notification de la sélection des résumés proposés pour publication sous forme

d’article dans le numéro thématique de la revue scientifique Science & motricité ;
– 30 mars 2011 : date limite de réception des articles pour publication dans Science & motricité ;
– 15 avril 2011 : date limite de réception des candidature par l’ANOF pour le prix Jean Vivès

2011 ;
– 30 mai 2011 : Ateliers scientifiques portant sur la mesure électromyographique et dynamométrique

organisés respectivement par les sociétés Delsys et Sensix ;
– 31 mai & 1er juin 2011 : colloque Sport, mesure & simulation 2011.

Partenaires

Partenaires universitaires

– CNRS ;
– Département Génie mécanique et systèmes complexes, Institut P’ UPR 3346 – CNRS/Université

de Poitiers/ENSMA ;
– ENSMA ;
– Faculté des sciences fondamentales et appliquées ;
– Faculté des sciences du sport ;
– Institut P’ UPR 3346 – CNRS/Université de Poitiers/ENSMA ;
– Université de Poitiers.

Partenaires institutionnels

– Association des chercheurs en activités physiques et sportives (ACAPS) ;
– Académie nationale olympique française (ANOF) ;
– CPER 2007–2013 � savoir, images, société �(État/Région Poitou-Charentes/Union européenne) ;
– Communauté d’agglomération grand Poitiers ;
– Conseil général de la Vienne ;
– Région Poitou-Charentes ;
– Science & motricité ;
– Société de biomécanique (SB).

Partenaires industriels

– Biometrics France ;
– DelSys ;
– EDP Sciences ;
– Kistler France ;
– Sensix Force Torque Measurement.
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Workshops

Two workshops will be held the day before SMS 2011 (30th May 2011) to adress :
– Using EMG in human movements ;
– Using dynamometric measurements in human movements.

They will be organised by Delsys and Sensix, respectively. They will be in SP2MI lecture hall,
rue Marie & Pierre Curie Futuroscope Chasseneuil.
Due to the limited number of participants, we invite you to register as soon as possible. No fees are
required for these workshops.

EMG workshop

Organisation

This workshop, entitled The use of EMG in the assessment of muscle performance and endurance
is organised by Delsys.

Presenter

This symposium will be led by Pr Jim Richards - University of Central Lancashire, UK.

Summary

This workshop will cover the nature of EMG signals, the information both the magnitude and
frequency domains contain and the different methods of collection EMG.

There will be a particular focus on processing techniques of EMG and what information can be
obtained with relevance to muscle performance and endurance.

This workshop will include hands on experience of the methods and measurements commonly
used to assess muscle function in sports applications and an exploration of some of the complications
and confounding factors that we have to deal with on a day to day basis when using EMG.

Force sensors workshop

Organisation

This workshop, entitled Importance of accurate force sensors into the biomechanical computations
is organised by Sensix.

Presenters

This symposium will be led by Dr Inès Benkhémis - Sensix, France and Dr Mathieu Boucher -
Sensix, France.
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Summary

This workshop is twofold :
– Measurement precision from the force-torque sensors ;
– Consequences of measurement uncertainty in the accuracy of biomechanical computations.

The first part of this workshop will be focused on the interpretation of technical specifications
given in sensor data sheet and the evolution of precision depending on environmental conditions. We
will try to answer the question : � How can I optimize my measuring chain ? �.

The second part will describe the effect of uncertainty measurements on biomechanical computa-
tions through the example of cycling. From pedal sensor measurements, we will, together, calculate
the uncertainty propagation on the cyclist joint efforts.

Programme prévisionnel au 17 mars 2011

Un pré-programme a été défini pour le colloque Sport Mesure & Simulation 2011 (Table 1 et
Table 2). Il est susceptible d’être modifié après réception des résumés courts et l’avis rendu par le
comité scientifique.

Deux sessions seront accessibles librement au public. Sport, measure & simulation 2011 sera
précédé par deux ateliers organisé par les sociétés Delsys et Sensix (Table 3).

Inscription

Les inscriptions se font depuis le site internet dédié à Sport Mesure & Simulation 2011 par
carte bancaire via l’interface sécurisé de paiement de l’université de Poitiers. Le paiement peut être
également régularisé par bon de commande. Il est alors nécessaire d’en faire la demande explicite
auprès de M. Floren Colloud. Les droits d’inscription sont résumés Table 4.

L’université de Poitiers a un numéro d’agrément formation continue : 5486P000386
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Table 1 – Programme prévisionnel du mardi 31 mai 2011
09h30-10h00 Accueil
10h00-10h15 Mot de bienvenue

10h15-12h15 Session 1 (accessible au public)
10h15-11h15 Conférence 1
11h15-12h15 Présentations 1

12h30-14h00 Déjeuner

14h00-16h00 Session 2
14h00-15h00 Conférence 2
15h00-16h00 Présentations 2

16h00-16h30 Pause

16h30-17h30 Session 3
16h30-17h30 Conférence 3

17h30-18h30 Visite des dispositifs expérimentaux de Robioss

19h00 Diner de gala

Table 2 – Programme prévisionnel du mercredi 01 juin 2011
08h30-10h00 Session 4
08h30-09h30 Conférence 4
09h30-10h00 Présentations 4

10h00-10h30 Pause

10h30-12h00 Session 5
10h30-11h30 Conférence 5
10h30-12h00 Présentation 5

12h00-14h00 Déjeuner

14h00-16h00 Session 6 (accessible au public)
14h00-16h00 Présentaions 6

16h00-16h15 Cloture du colloque
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Table 3 – Programme prévisionnel des deux ateliers
14h00-16h00 Atelier Delsys

16h00-16h30 Pause

16h30-18h30 Atelier Sensix

Table 4 – Droits d’inscriptions

Avant le 01/04/2011 Étudiant 80=C
Universitaire 150=C

Exposant (pour une personne) 300=C
Exposant (par personne supplémentaire) 100=C

Après le 01/04/2011 Étudiant 100=C
Universitaire 180=C

Exposant (pour une personne) 400=C
Exposant (par personne supplémentaire) 100=C
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